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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf S wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
rowu przelewowego

1.2. Zakres stosowania ST
Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi dodmiprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tidrsgowej oraz poleenia
obiektow irzynierskich.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane .
3. SPRZET
3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.

4. TRANSPORT

Nie wystpuje

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0dtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagprojektova.
Hektometry oznakowapalikami na catej diugei drogi.

5.4. Wykonywanie prac pomiarowych

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjigtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

Prace pomiarowe powinny wykonyéasoby posiadafe odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia ..Po wgzgniu
obiektu liniowego osoba wykonujaca pomiary dokonuje
Odpowiedniego wpisu w dzienniku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Wytyczenie powinno ldyzgodne z dokumentacja technigzn



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w tereniebr@ar robét zwizanych z
wyznaczeniem obiektow jestezia obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gage na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gerginej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowd dtau.
Po zakdéczeniu rob6t wykonawca zobowiazny jest wykégaodezyjna inwentaryzacpowykonawca.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Na podstawie stawek jednostkowych z kosztoofsttowego i podpisanej umowy.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- inwentaryzacje powykonawgz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga iyegis Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Nookow

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne&$T$ a1 wymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zwhzanych ze zdgciem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obxawjaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanychasmach robét przygotowawczych. Dotyczy.
Wykonania rowu przelewowego

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.



3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwizanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagtagj sk do powtdrnego
uzycia naley stosowa:
- réwniarki,
- spycharki,
- topaty, szpadle i inny spitzdo rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robd4t spetem zmechanizowanym nie jest siwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przjpatransportu na odlegi® wymagajca zastosowania
takiego sprztu.
Do wykonania robot zwzanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego iycia, naley
stosowa:
- nae do cicia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,

- lopaty i szpadle.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjcta z przeznaczeniem dosejszego #ycia przy umacnianiu skarp,
zakfadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow ataznnych czynngi okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poaviné wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub sppshaV wyjtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyipce dla prawidtowego wykonania rob6t, waghie mae
stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robdt (zmienna grubbwarstwy humusu,asiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w oflsie pasa przeznaczonego pod bugtnasy drogowej jest pokryta darain
przeznaczopndo umocnienia skarp, darginalery zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkaflze
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnignalezy cia¢ w regularne, prostekne
pasy o szeroki okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgdboku okoto 0,30 metra. Grukibdarniny powinna
wynosi od 0,05 do 0,10 metra.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunicia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@(Wymagania og6lne”  pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

~ Cenal rhwykonania robét obejmuije:
- zdgcie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,

- zdgcie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

D - 02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczr&f( & wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru przy
wykonywaniu rowu przelewowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rolbda
drogach.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmayj

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajica warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@&nica rzdnej terenu i radnej robét ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbdjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakqrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wod matej nénasci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod obgieniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.



1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nie przesuetiych blokach, ktérego prébki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ nasciskanie R ponad
0,2 MPa; wymagaaycia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy pot@zone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigea) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowagypéw oraz innych prac zwanych z trasdrogova.

1.4.16. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
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gdzie:
Oi - Gestaié objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (fy
Pas - Mmaksymalna €stas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/m

1.4.17 . Wskaznik roznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okélona wg
WZzoru:
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gdzie:
dso - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dip - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).
1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
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gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszghtihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnghtizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.20. Pozostale oki&enia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
3.2. Sprzt do robdt ziemnych

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéasa& mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakbip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntgpycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarndglskrzyniowe, t&mociagi itp.),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).



4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinis¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odiepimansportu. Wydajrig srodkow
transportowych powinna kyponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwieckszenie odlegkxi transportu ponad wadc zatwierdzone nie m® by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢kszone odleghxi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadngé wykonania wykopdéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubyp#es od osi projektowanej nie powinnydwigksze
niz £ 10 cm.. Ranica w stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cm i -3
cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie o@r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wécej niz = 10
cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miavyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnoad¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalne nierowroi na powierzchni skarp nie powinny przekrac#alO cm przy pomiarze
tata 3-metrova, albo powinny by spetlnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu
umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotycz réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnasci skarp, powinny bg okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢bwykonane zgodnie z dokumentagjrojektows i SST.
Szeroké¢ dna rowu nie mee r&ni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wiej niz £+ 5 cm. Dokladné&t
wykonania skarp rowéw powinna bggodna z okrgong dla skarp wykopow w OST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&onéroli zgodnéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektova.
Szczeg6la uwag: nalery zwrécic na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wyskow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jgko wykonania robdt okigono w pkcie 6 OST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alf?.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiaréw




1 | Pomiar szerokmi korpusu |Pomiar tdma, szablonem, tat o diugagci 3 m i

ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerokei dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow tukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<RL00 m

oraz w miejscach, ktore bugdwatpliwosci

4 | Pomiar pochylenia skarp

6 | Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku poditnego| Pomiar niwelatorem exinych w odstpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wipliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag;szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2. Szeroké¢ korpusu ziemnego

Szerokaé korpusu ziemnego nie mee roznié¢ sig od szerokdci projektowanej o wigcej niz £ 10 cm.
6.3.3. Szeroké&é dna rowoéw

Szerokaé dna rowdw nie mae rézni¢ sig od szerokdci projektowanej o wigcej niz+ 5 cm.
6.3.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie mae réznié¢ sig od pochylenia projektowanego o wicej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem §ta.

6.3.6.R6wnas¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrow, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.7.Réwnas¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp@omy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm
lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskanik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendyggodny z zalbonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku ghawatdla ktérych nie mina okréli¢ wskanika zagszczenia
nalezy okresli¢ wskanik odksztatceniag| zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taas
odrzucone. B materialy nie spetniage wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniera
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier moze uzng wacdk za nie majca zasadniczego wplywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiétkpotracen za obnkom jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.



Roboty ziemne uznaje esiza wykonane zgodnie z dokumentagyrojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
Zakres czynngei objetych cen, jednostkow podano w OST D-02.01.01, D-02002oraz D-
02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qite@ia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdaivektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddagosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #uododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyty

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég szybkiggchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢¥awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.

D-02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi&] @ wymagania ogoélne dotyaze wykonania i odbioru
wykopéw pod budowie rowu przelewowego

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robda
drogach.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
drogi w gr. Kat Il'i 1l

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podtze nawierzchni.
Kategorie gruntu ok&ono na podstawie bafl@eotechnicznych.

3. SPRZET

Sprzt do wykonywania robét ziemnych:Koparki , spycharkiwniarki, zgarniarki walce i zagzczarki.



4. TRANSPORT
Do 100mb spycharki, przy giiszej odlegtéci samochody samowytadowcze.
5. WYKONANIE ROBOT

Roboty ziemne wykonywaw/w sprztem. Po wykonaniu wykopdw i przemieszczeniu nadmiaobku naley
zagysci¢ podtaze walcami.
Minimalna wartd¢ wskanika zagszczeniavynosi 0,97.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzeroaenie wykonania wykopu.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér rob6t nagpuje na podstawie pomiaru wykonawczego odpowigagjo rzdnym wysokéciowym z
dokumentacji technicznej..

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp ddlitad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zag:szczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamiej,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg, terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.

D - 06.04.01

ROWY
(W przypadku robot remontowych i utrzymaniowych)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf\S wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi olaujaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji robot
na drogach krajowych i wojewo6dzkich.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaatjskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod



1.4.2.RO6w przydrany - rOw zbierajcy wock z korony drogi.
1.4.3.R6éw odplywowy - row odprowadzgy wod: poza pas drogowy.
1.4.4.R6w stokowy - row zbieragy wodk sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.
2. MATERIALY

Materialy nie wysipuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania robo6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazsie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
- —  koparek podsbiernych,
- —  spycharek lemieszowych,
- —  réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— —  uradze kontrolno-pomiarowych,
- —  zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej OST, mima korzysta z dowolnychsrodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namiego przez wag scieciu trawy i krzakdw w
obrebie rowu.

5.3. Pog¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nate uzyska podane potiej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne

z PN-S-02204 [1]:

— — dlarowu przydrimego w ksztaicie:

a) a) trapezowym - szerog®dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db4:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m
do 1,20 m liczona jako #dica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

b) b) tréjkatnym - dno wyoksgglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylesi@rpy wewntrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica poziomow
dna i niszej kravedzi gérnej rowu;

c) ¢) oplywowym - dno wyokglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne wyokiglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenierpawvewretrznej 1:3, a skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10,
gtebokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

- - dlarowu stokowego - ksztalt trapezowy, ske¢é dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od51db,
1:3, gkbokads¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powinien¢bgddalony co najmniej o 3,0 m od kredei skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co nd@gpo 5,0 m w pozostatych przypadkach.

- - dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy,rskes¢ dna co najmniej 0,40 m,efokas¢ minimum 0,50
m, przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy kakowe o promieniu co najmniej 10,0 m.



Najmniejszy dopuszczalny spadek padiarowu powinien wynosi0,2%; w wyptkowych sytuacjach na
odcinkach nie przekraczagjych 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podhmy rowu nie powinien przekracza
a) a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastyé0%,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) b) przy umocnionych skarpach i dnie

- mat trawiash - 2,0%,

- darnira - 3,0%,

- faszyn - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzzgo z remontowanych rowdw i skarp rglevywiez¢ poza obgb pasa
drogowego i rozplantowéaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.

SposBb zniszczenia pozostahiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokd¢ i gikebokas¢ rowu 1raz na 100 m
3 | Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtiane rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu

Szeroké¢ i gtebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentagcprojektowa z toleranci £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp nalgy sprawdzé szablonem. PrZeit migdzy skarp a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, SST i wymaganiami lryniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— —  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- — oznakowanie robdt,
- —  oczyszczenie rowu,
— —  pogtbianie i profilowanie rowu,
- —  Sciecie trawy i krzakow,
- — odwiezienie urobku,
— —  roboty wykdéczeniowe,
- —  przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w spkagji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaloty ziemne



